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WYKAZ TEMATOW WYBRANYCH DO PROMOCJI:

Pakiet inzynierski CPDev do programowania sterownikéw

Gtowica do wykonania mikrokieszeni smarowych na powierzchni tulei
cylindrowych z wykorzystaniem uniwersalnych obrabiarek

Kombajn do zbioru i rozdrabniania zdrewniatych pedéw roslin oraz gatezi

Urzadzenie do iniekcyjnego dawkowania do gleby sypkich nawozéw organicznych
i mineralnych

Zbiornik retencyjny z regulowanym przeptywem cieczy

Grawitacyjno-pompowy odcigzajacy zbiornik retencyjny

Porozumiewanie sie za pomoca mrugania

Sposéb i urzadzenie do pozycjonowania i podawania drobnych owalnych
elementéw blaszanych do walcarki

Rozpoznanie jezyka migowego

Synchroniczny elektroniczny uktad sterowania procesami rownolegtymi

Inteligentny system zarzadzania produkcjg

Szanowni Panstwo!

Mamy przyjemnos¢ zaprezentowaé Panistwu kolejny, trzeci juz wykaz prac
gotowych do komercjalizacji Politechniki Rzeszowskiej im. Ignacego tuka-
siewicza. Politechnika Rzeszowska dysponuje najwiekszym w wojewddz-
twie Podkarpackim potencjatem pracownikéw naukowo-badawczych
o profilu technicznym.

Niniejsza broszurka zawiera opis prac, ktére sa opatentowane lub zgtoszo-
ne do opatentowania, a moga by¢ wdrozone do produkgji oraz przyktady
zastosowanych systemow informatycznych. Podobne systemy moga by¢
opracowane dla innych przedsiebiorstw.

Wiascicielem praw autorskich jest Politechnika Rzeszowska - dla zaintere-
sowanych Stowarzyszenie,,Horyzonty” moze stuzy¢ pomoca w nawigzywa-
niu odpowiednich kontaktéw.

Z wyrazami szacunku

mgr inz. Kazimierz Tuszynski
Prezes Stowarzyszenia Horyzonty




PAKIET INZYNIERSKI CPDEV DO PROGRAMOWANIA STEROWNIKOW

Zespot autorski:

Prof. dr hab. inz. Leszek Trybus

Dr hab. inz. Zbigniew Swider, prof. PRz
Dr inz. Bartosz Trybus

Dr inz. Andrzej Stec,

Mgr inz. Dariusz Rzonca,

Mgr inz. Jan Sadolewski,

inz. Marcin Jamro

Politechnika Rzeszowska

Istota rozwigzania:

Pakiet inzynierski CPDev (Control Program De-
veloper) jest przeznaczony do programowania
sterownikdéw zgodnie z europejska norma IEC
61131-3. Udostepnia wszystkie jezyki normy, tzn.
tekstowe ST, IL, graficzne FBD, LD i mieszany SFC.
W sktad pakietu wchodza edytory jezykéw, kom-
pilator, symulator on-line, konfigurator komu-
nikacji oraz narzedzie do uruchamiania on-line
(commissioning). Elementem CPDev jest réwniez
program bazowy po stronie sterownika, tzw. ma-
szyna wirtualna runtime, wykonujaca skompi-

Zastosowanie:

Pakiet CPDev stuzy do programowania ste-
rownikéw PLC, PAC, zarédwno pracujacych in-
dywidualnie jak i w rozproszonych systemach
sterowania. Stosujg go Zaktady LUMEL S. A.
w Zielonej Goérze dlasterownika SMCw systemie

System ze sterownikiem SMC - LUMEL S. A,
Zielona Géra

lowany program. Pakiet CPDev jest uniwersalny
w sensie przeznaczenia dla réznych procesoréw,
otwarty dla projektantéw oprogramowania
mogacych tworzy¢ wiasne bloki funkcjonalne
i biblioteki, a takze prosty we wdrazaniu, ponie-
waz niskopoziomowe funkcje opracowane przez
konstruktoréw sterownika s3 konsolidowane
z programem runtime. Platformami, na ktérych
dotychczas zastosowano CPDev sg mikrokontro-
lery AVR, ARM, procesory rodziny x86 (PC) oraz
szybkie uktady FPGA.

kontrolno-pomiarowym oraz holenderska fir-
ma Praxis Automation Technology z Leiderdorp
w systemie Mega-Guard do monitorowania
i sterowania statkow.

Panel i sterownik Mega-Guard - Praxis A. T., Leiderdorp, Holandia




GLOWICA DO WYKONANIA MIKROKIESZENI SMAROWYCH
NA POWIERZCHNITULEI CYLINDROWYCH Z WYKORZYSTANIEM

UNIWERSALNYCH OBRABIAREK

Zespot autorski:

Dr Waldemar Koszela (na zdjeciu)

Prof. dr hab. inz. Pawet Pawlus (na zdjeciu)
Dr hab. inz. Jarostaw Sep, prof. PRz
Politechnika Rzeszowska

Istota rozwigzania:

Przedmiotem patentu jest urzadzenie do
ksztattowania kieszeni smarowanych metoda
wygniatania mechanicznego. Mysla przewod-
nig bylo skonstruowanie urzadzenia do wy-
gniatania mikrokieszeni smarowych, ktére mo-
cowane jest do frezarki uzywanej praktycznie
w kazdym zaktadzie produkcyjnym o profilu
mechanicznym.

Wykonanie na powierzchniach $lizgowych
wgtebien gromadzacych smar i produkty zuzy-
cia zmniejsza opory ruchu, przedtuza zywotnos¢
powierzchni i ogranicza sklonnos¢ do zacierania.

Istota rozwigzania jest gtowica wraz z korpu-
sem, w ktérym jest zamocowana rolka ksztat-
tujaca mikrokieszenie. Elementami roboczymi
rolki s3 umieszczone w dwoch rzedach kulki
stalowe badz ceramiczne. W korpusie umiesz-
czona jest Sruba i sprezyny dociskowe, ktérych
zadaniem jest wywieranie zadanego docisku
na obrabiany przedmiot. Cato$¢ jest mocowa-
na w obrabiarce.

W celu wykonania mikrokieszeni smarnych na
powierzchni roboczej tulei cylindrowej nalezy
zamocowac urzadzenie w specjalnym uchwy-
cie na stole obrabiarki np. frezarki pionowej,
a w gniezdzie wrzeciona narzedziowego za-
tozy¢ gtowice formujaca. Przed obrobka
w zaleznosci od wielkosci kieszeni smarowych

dokona¢ nalezy regulacji sity docisku rolki
ksztattujgcej do powierzchni obrabianej za
pomoca wkretéw regulacyjnych. Ustali¢ nale-
zy rébwniez potozenie rolki wzgledem korpusu
w zaleznosci od $rednicy obrabianych tulei. Tak
przygotowana do pracy gtowice wprowadza
sie do tulei cylindrowej, nastawia parametry
obrébki w zaleznosci od rozmieszczenia kie-
szeni smarnych na powierzchni obrabianej
i uruchamia sie naped obrabiarki. Rozmiesz-
czenie mikrokieszeni smarnych na powierzchni
cylindra uzaleznione jest przede wszystkim od
budowy rolki formujacej i posuwu gtowicy.

Za pomocg opisanego urzadzenia mozna wy-
gniata¢ mikrokieszenie o gtebokosci rzedu
7-8 um i szerokosci 0,1 - 0,2 mm. Dla gtebokosci
mikronowych nie wystepuje efekt wyptawek.
Odcisniety materiat rozmieszcza sie w poro-
watosciach nawierzchni. Przy wiekszych wgte-
bieniach wyptawki trzeba zeszlifowaé. Metoda
ta nie zmienia struktury powierzchni. Opisana
metoda teksturowania powierzchni pozwala
zatrzymac olej w kieszeniach smarowych. Dzie-
ki sile hydrodynamicznej olej wypierany jest na
zewnatrz kieszeni co poprawia efekt wspoétpra-
cy skojarzenia.

Metoda jest chroniona patentem nr 394998
UPRP.

Zastosowanie:

Zastosowanie w/w metody moze mie¢ miejsce w kazdym rodzaju pracy $lizgowej (np. czop pa-
newka) jednak najwieksze efekty bedzie miato dla silnikow spalinowych i pracy typu cylinder
—ttok-pierscien, a w szczegdlnosci w gornej czesci cylindra. Zastosowana metoda pozwala na
zmniejszenie zuzycia oleju i emisji do atmosfery szkodliwych zanieczyszczen. Zastosowanie meto-
dy zmniejsza opory tarcia do 50%. co przektada sie na zmniejszenie zuzycia paliwa do 10%. Kazdy
rodzaj pracy elementéw $lizgowych wymaga innych parametréw gtebokosci mikrokieszeni ich
gestosci. Uzyskanie optymalnych efektéw jest przedmiotem dalszych badan. W celu sprawdze-
nia funkcjonowania gtowicy zbudowano stanowisko badawcze, ktére pozwala testowad jakos¢
teksturowania powierzchni na wycinkach powierzchni cylindréw stosowanych w samochodach
ciezarowych.

gtowica z rolkq ksztattujgcq mikrokieszenie

stanowisko badawcze gfowicy do wykonania
mikrokieszeni




KOMBAJN DO ZBIORU | ROZDRABNIANIA ZDREWNIALYCH

PEDOW ROSLIN ORAZ GALEZI

Zespot autorski:

Prof. dr hab. inz. Feliks Stachowicz

Dr hab. inz. Witold Niemiec, prof. PRz (na zdjeciu)
Dr inz. Tomasz Trzepiecinski

Mgr Wojciech Slenzak

Politechnika Rzeszowska

Istota rozwigzania:

Przedmiotem wzoru uzytkowego jest kombajn
do zbioru i rozdrabniania zdrewniatych pedéw
roslin oraz gatezi umozliwiajagcy wycinanie
pedéw rodlin zwilaszcza tak zwanych roslin
energetycznych z réwnoczesnym ich rozdrab-
nianiem na plantacji. Zasadniczym elementem
kombajnu jest rama nosna z ukfadem tréj-
punktowego mocowania do ciggnika. Do ramy
nosnej podwieszone s3 pity tarczowe stano-
wigce zesp6t tnacy. Z rama nosna na wprost pit
tnacych potaczony jest zespét rozdrabniajacy.
Do korpusu zespotu rozdrabniajagcego zamo-
cowana jest prowadnica kota podporowego.

Zastosowanie:

Kombajn przeznaczony jest do zbioru roslin ener-
getycznych ( gtéwnie wierzby) ale uzywany moze
by¢ do usuwania krzakéw na plantacjach roslin
krzewiastych (aronia, porzeczka, agrest), zakrza-
czen przydroznych, w parkach i innych pracach
komunalnych i agrotechnicznych. Kombajn jest
tak skonstruowany by moégt by¢ agregatowany
z typowym ciggnikiem rolniczym. Dzieki niskie-
mu kosztowi produkcji kombajn moze by¢ sto-
sowny na matych areatach.

W strefie pit tnacych zamocowane s3 ramiona
kierujgce Scinane rosliny oraz rama, ktéra je
nachyla. Wspotosiowo z pitami tnacymi sa po-
taczone podajniki cylindryczne. Zespot tnacy
stanowig dwie glowice z nozami sprzezone
z korpusem. Naped do pit tarczowych i gtowic
z nozami uzyskiwany jest od ciggnika. Istnie-
ja mozliwosci regulowania ustawienia gtowic
i uzyskiwanie réznych wielkosci zrebkéw od
matych uzywanych w energetyce odnawialnej
do wiekszych spalanych w kominkach.

Wz6r uzytkowy nr119895 UPRP.

Kombajn do zbioru i rozdrabniania zdrewniatych
peddw roslin oraz gatezi

URZADZENIE DO INIEKCYJNEGO DAWKOWANIA DO GLEBY
SYPKICH NAWOZOW ORGANICZNYCH | MINERALNYCH

Autor:
Dr hab. inz. Witold Niemiec, prof. PRz
Politechnika Rzeszowska

Istota rozwigzania:

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do in-
iekcyjnego dawkowania do gleb sypkich nawo-
z6w organicznych i mineralnych, przeznaczone
do wspétpracy z rozrzutnikami obornika lub in-
nymi maszynami stuzacymi do transportu i daw-
kowania statych nawozéw organicznych oraz
mineralnych. Wymienione urzadzenie posiada
zamocowane do ramy pionowe belki z krojami,
za ktérymi sa usytuowane obsypniki. Belki z kro-
jami sprzezone sa z cylindrycznymi obudowami
wewnatrz ktérych usytuowane sa podajniki $li-
makowe. Wewnetrzna przestrzen obudéw taczy
sie z wewnetrzng przestrzeniag komér zasypo-
wych potaczonych réwniez z rama.

Podajniki slimakowe w gérnej czesci posiadaja
przektadnie katowe wspétpracujace z kotami

Zastosowanie:

Przedstawione urzadzenie stuzy do zabiegow
agrotechnicznych w sytuacjach gdy niezbedne
jest nawozenie rzedami ale nie ma potrzeby

stozkowymi usytuowanymi na wale napedo-
wym sprzezonym z silnikiem hydraulicznym
zamocowanym do ramy. Alternatywnie, kaz-
dy podajnik Slimakowy w gérnej czesci moze
posiadac¢ silnik hydrauliczny. Belki z krojami
stanowig teleskopowo potgczone czesci state
z cze$ciami ruchomymi. Istota rozwigzania jest
bezzwtoczne przykrycie nawozu, co zapobiega
utracie wartosci lotnych np. amoniaku. Nawéz
jest dawkowany w poblizu bryty korzeniowej
roslin. W trakcie przejazdu zestawu dawka na-
wozu jest przykryta gleba. Urzadzenie jest do-
datkowym modutem do standardowego po-
wierzchniowego rozrzutnika nawozow.

Wynalazek chroniony zastrzezeniem patento-
wym nr 382062 UPRP.

dokonywania orki catego areatu. Maszyna szcze-
golnie polecana jest do nawozenia uzytkéw rol-
niczych komunalnymi osadami $ciekowymi.

adapter do iniekcyjnego dawkowania nawozéw
organicznych




ZBIORNIK RETENCYJNY Z REGULOWANYM PRZEPLYWEM CIECZY

Zespot autorski:

Prof. dr hab. inz. J6zef Dziopak
Dr hab. inz. Daniel Stys, prof. PRz
Politechnika Rzeszowska

Istota rozwigzania:

Przedmiotem wynalazku jest zbiornik retencyj-
ny z regulowanym przeptywem cieczy, zwiasz-
cza Sciekéw deszczowych i ogdlnosptawnych.
Zbiornik sktada sie z komory pompowej pota-
czonej hydraulicznie z komorg akumulacyjna,
ktéra z kolei jest potgczona z usytuowang za nig
komorga sterujaca.

Zbiornik retencyjny, zgodnie z wynalazkiem,
charakteryzuje sie tym, ze komora pompo-
wa pofaczona jest wprost z komora sterujaca
poprzez przewdd dtawigcy usytuowany pod
komorag akumulacyjnag lub obok tej komory.
Maksymalny poziom $ciekéw w komorze aku-
mulacyjnej znajduje sie powyzej maksymalne-
go poziomu $ciekdw w kanale doptywowym.

Zastosowanie:

Opisywany zbiornik retencyjny moze by¢ sto-
sowany w gtéwnym ciggu kanalizacyjnym lub
na by-passie. Szczegélne zastosowanie moze

Uzyskane nagrody:

+ Zzloty medal na IV Miedzynarodowej Wysta-
wie Innowacji IWIS,

+ Zzloty medal na Miedzynarodowych Targach
Wynalazkéw 2010 w Seulu,

- srebrny medal podczas Swiatowej Wystawy In-
nowadji, Badari Naukowych i Nowoczesnej Tech-
niki Brussels Innova —,Eureka Contest 2010

« Nagroda Specjalna TESLA podczas XIV Mie-

Istota rozwigzania jest mozliwos¢ regulowa-
nia odptywu $ciekdéw ze zbiornika a co za tym
idzie sterowanie przeptywami $ciekéw w sieci
kanalizacyjnej. Ukfad hydrauliczny zbiornika
pozwala na maksymalne wykorzystywanie
przepustowosci hydraulicznej kanatéw ponizej
zbiornika retencyjnego, co wptywa na ograni-
Czenie jego wymaganej pojemnosci w poréw-
naniu do rozwigzan klasycznych przy zacho-
waniu co najmniej takiego samego poziomu
bezpieczenstwa dziatania sieci kanalizacyjnej
i wystepowania w niej nadpietrzen sciekéw.

Rozwiazanie jest przedmiotem ochrony jako
patent nr 205761 w UPRP.

mie¢ w zabudowie miejskiej typu ,stare mia-
sto’, pod parkingiem lub jezdnia oraz w tere-
nach o wysokich poziomach wod gruntowych.

dzynarodowego Salonu Wynalazkéw i Inno-
wacji , ARCHIMEDES” w Moskwie,

+ srebrny medal na 39 Miedzynarodowej Wy-
stawie Wynalazkéw , International Exhibition
of Geneva” w Genewie,

« Nagroda Ministra Nauki i Szkolnictwa Wyz-
szego podczas XVIII Gietdy Wynalazkéw na-
grodzonych w 2010r.
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schemat zbiornika retencyjnego z
regulowanym przeptywem cieczy




GRAWITACYJNO-POMPOWY ODCIAZAJACY ZBIORNIK RETENCYJNY

POROZUMIEWANIE SIE ZA POMOCA MRUGANIA

Zespot autorski:

Dr hab. inz. Daniel Stys, prof. PRz
Prof. dr hab. inz. J6zef Dziopak
Politechnika Rzeszowska

Istota rozwigzania:

Grawitacyjno-pompowy zbiornik retencyjny
sktada sie z komory akumulacyjnej, komory
pompowej, komory zbiorczej, regulatora prze-
ptywu $ciekéw, uktadu pompowego i systemu
przelewéw miedzykomorowych. Dno komory
akumulacyjnej umieszczane jest na poziomie
lub ponizej kanatu doptywowego i odptywo-
wego. Komora akumulacyjna moze by¢ podzie-
lona na sekcje. Uktad hydrauliczny zbiornika
umozliwia stosowanie komér akumulacyjnych
o znacznych wysokosciach dyspozycyjnych
retencji $ciekdw co umozliwia ograniczenie

Zastosowanie:

Opisywany zbiornik retencyjny moze by¢ sto-
sowany w gtéwnym ciggu kanalizacyjnym lub
na by-passie. Szczeg6lne zastosowanie moze
mie¢ w zabudowie miejskiej typu ,stare mia-
sto” gdzie brak jest miejsc umozliwiajacych
stosowanie zbiornikow o duzych powierzch-
niach zabudowy. W dotychczas stosowanych
zbiornikach o znacznych wysokosciach komér
stosowano dwa uktady pompowe - jeden do
napetnienia komér, a drugi do ich oprézniania.
Zaproponowane rozwigzania eliminuje taka
potrzebe co moze przyczyniac sie do znacz-

Nagrody:

+ Zzloty medal z wyréznieniem na IV Miedzyna-
rodowej Wystawie Innowacji IWIS,

+ srebrny medal na Miedzynarodowych Tar-
gach Wynalazkéw 2010 w Seulu,

- srebrny medal na Swiatowej Wystawie Inno-
wagji, Badan Naukowych i Nowoczesnej Tech-
niki Brussels Innova —,Eureka Contest 2010”

+ Zzloty medal na 9 Miedzynarodowej Wysta-
wie Badan, Innowacji i Wynalazkéw, PRO IN-
VENT w Rumunii,

+ srebrny medal na 39 Miedzynarodowej Wy-
stawie Wynalazkéw , International Exhibition

powierzchni jego zabudowy w terenie . Roz-
wigzanie pozwala na akumulacje $ciekéw w ko-
morach niezaleznie od wysokosciowego poto-
zenia sieci kanalizacyjnej. Druga bardzo istotng
cecha rozwiazania jest zastosowanie jednego
uktadu pompowego do napetnienia i opréz-
nienia zbiornika co moze pozwoli¢ na znaczna
redukcje kosztéw eksploatacyjnych .

Rozwiazanie jest przedmiotem ochrony jako
patent nr 208319 w UPRP.

nych oszczednosci w zakupie tzw. mocy zama-
wianej wynikajacej wylacznie z liczby i mocy
instalowanych pomp, a nie rzeczywistego zu-
zycia energii elektrycznej.

model zbiornika retencyjnego

of Geneva” w Genewie,

« puchar IFIA CUP ,For the best invention
of the 4th International Warsaw Invention
Show” Miedzynarodowej Federacji Stowa-
rzyszehn Wynalazczych,

+ specjalna nagroda TESLA na XVI Miedzyna-
rodowym Salonie Wynalazkéw i Innowacji
+ARCHIMEDES" w Rosji,

« Nagroda Ministra Nauki i Szkolnictwa Wyz-
szego podczas XVIII Gietdy Wynalazkéw na-
grodzonych w 2010r.

Zespot autorski:

Dr hab. inz. Marian Wysocki, prof. PRz
Dr inz. Tomasz Kapuscinski

Dr inz. Joanna Marnik

Mgr inz. Mariusz Oszust

Katedra Informatyki i Automatyki
Politechnika Rzeszowska

Istota rozwigzania:

Przedmiotem opracowania jest oprogramowa-
nie pozwalajgce na obstugiwanie komputera
za pomocg mrugnie¢ oczu, rejestrowanych
z uzyciem kamery skierowanej na twarz. Wy-
korzystano algorytmy analizy obrazu uzyte
w kodach zrédtowych programu bLink dostep-
nego na zasadach open source. Opracowano
sposéb konfiguracji systemu komputerowego,
istotny dla komfortu uzytkowania i przygoto-
wano programy utatwiajgce komunikacje ujete
w formie biblioteki. Biblioteka zostata uzyta do
opracowania myszki ekranowej obstugiwanej
za pomocg mrugnieé. Myszka w potaczeniu
z ekranowa klawiatura daje uzytkownikowi

Zastosowanie:

Interfejs wizyjny do sterowania komputera za
pomocg mrugnie¢ moze by¢ wykorzystany
w dowolnej aplikacji programowej. Pojawiaja
sie wiec nowe perspektywy dla oséb sparalizo-
wanych lub cierpigcych na np. rdzeniowy zanik
miesni (ang. Spinal Muscular Atrophy — SMA).
W wyniku braku pobudzenia nerwowego oso-

obraz na monitorze

mozliwos¢ petnego korzystania z komputera
bez koniecznosci budowania aplikacji dostoso-
wanych do konkretnych potrzeb.

Sposéb porozumiewania sie polega na tym, ze
mrugniecie powinno nastapi¢ w momencie,
gdy aktywny jest pozadany kierunek ruchu
wskaznika myszki, przesuwanego np. po kla-
wiaturze wyswietlanej na ekranie, lub wskaznik
jest na przycisku oznaczajacym klikniecie. Ak-
tywny przycisk jest wyrézniony, np. mrugniecie
spowoduje rozpoczecie przemieszczania sie
wskaznika myszki w lewo. Drugie mrugniecie
zatrzyma wskaznik.

be chorg na SMA charakteryzuje znacznie ogra-
niczona ruchowo$¢, niemoznos$¢ samodzielne-
go siadania, a takze niewydolno$¢ oddechowa,
uniemozliwiajaca postugiwanie sie gtosem. Od
paru miesiecy aplikacje wykorzystuje dziecko,
uzywajace komputer nie tylko dla rozrywki, ale
takze do nauki pisania.




SPOSOB | URZADZENIE DO POZYCJONOWANIA | PODAWANIA

DROBNYCH OWALNYCH ELEMENTOW BLASZANYCH DO WALCARKI

Zespot autorski:
Prof. dr hab. inz. Feliks Stachowicz
Dr inz. Stanistaw Kut (na zdjeciu)
Politechnika Rzeszowska

Istota rozwigzania:

Przedmiotem patentu jest sposéb i urzadze-
nie do pozycjonowania i podawania drobnych
owalnych elementéw blaszanych do walcarki,
ktére po obrébce powinny uzyskac obrys ze-
wnetrzny, mozliwie zblizony do kotowego.

W trakcie produkcji podktadek zostaje wycieta
wewnetrzna cze$¢ w ksztalcie kofa, ktoéra jest
ztomem odpadowym. W przypadku drogich
materiatéw np. miedzi jest to duza strata. Pro-
blemem jest wyprodukowanie z nich kolejnych
podktadek o mozliwie najwiekszej Srednicy
bo takie sa najbardziej poszukiwane przez od-
biorcow. Kotowe blaszki metalowe w procesie
walcowania zwiekszajg swoje wymiary ale uzy-
skuja podtuzny ksztatt owalny. Powtérne walco-
wanie w kierunku prostopadtym do pierwsze-
go walcowania powoduje uzyskanie ksztattu
maksymalnie zblizonego do kotowego. Istota
wynalazku jest opracowanie podajnika, ktéry

Zastosowanie:

Przedstawiona metoda ma zastosowanie
w procesach produkcyjnych masowej skali
gdzie wymagane jest pozycjonowanie walco-
wanych elementéw.

bedzie pozycjonowat owalne elementy tak, ze
cze$¢ owalnego ksztattu bedzie ustanowiona
prostopadle do kierunku walcowania.

Sposob dziatania:

Owalne elementy metalowe za pomocg po-
dajnika wibracyjnego wpadaja do prowadnicy
z nastawianym katem pochylnie oraz wylotem
usytuowanym na wejsciu do strefy roboczej
bebna obrotowego. Istotg pomystu jest spiral-
ny beben obrotowy, w ktérym jest wykonany
prég oporowy i zewnetrzny prég krancowy.
Elementy owalne zsuwaja sie pod wptywem
sity grawitacji a prég oporowy zatrzymuje zsu-
wanie powodujac jego obrét. Nastepuje zsu-
niecie elementu z progu kraricowego i prze-
mieszczenie do walcarki w wymaganej pozyciji.

Rozwiazanie jest przedmiotem zgtoszenia pa-
tentowego nr P392371 w UPRP.

schemat podajnika

walcarki

f

ideogram dziatania spiralnego bebna obrotowego



ROZPOZNANIE JEZYKA MIGOWEGO

SYNCHRONICZNY ELEKTRONICZNY UKLAD STEROWANIA

PROCESAMI ROWNOLEGLYMI

Zespot autorski:

Dr hab. inz. Marian Wysocki, prof. PRz
Dr inz. Tomasz Kapuscinski

Dr inz. Joanna Marnik

Mgr inz. Mariusz Oszust

Katedra Informatyki i Automatyki
Politechnika Rzeszowska

Istota rozwigzania:

Przedmiotem opracowania jest wizyjny interfejs
do komunikacji cztowieka z komputerem sktada-
jacy sie z ukfadu stereowizyjnego oraz typowego
komputera PC. Istotg opracowania sg narzedzia
programowe przetwarzajace informacje wizyjne
w postaci gestow wykonywanych rekami. Opra-
cowano metody i narzedzia rozpoznawania po-
jedynczych stéw i prostych zdan. Czas potrzebny
na przetworzenie informacji wizyjnej i rozpozna-
wanie wypowiedzi przekazanej jezykiem migo-
wym jest niezauwazalny. Na obecnym etapie sys-
tem wizyjny rozpoznaje ograniczony stownik
wyrazéw i ustalony zbiér predefiniowanych wy-
powiedzi polskiego jezyka migowego, typowych
w wybranej sytuacji zyciowej, np. u lekarza, czy
na poczcie. System moze by¢ rozwijany poprzez
zwiekszenie stownika wyrazéw i zbioru predefi-
niowanych wypowiedzi.

Systemy wspomagajace osoby starsze i nie-
petnosprawne wykorzystujace zaawansowane
metody przetwarzania obrazéw i interfejsy ko-
munikacji miedzy cztowiekiem a komputerem
beda w najblizszych latach stanowi¢ istotny

Zastosowanie:

Systemy translacji jezyka migowego moga by¢
stosowane w urzedach administracji publicz-
nej, punktach ustugowych i informacyjnych.
Upowszechnienie proponowanego systemu
bedzie elementem zapobiegania wykluczeniu
spotecznemu oséb z dysfunkcjami.

Pod wzgledem ekonomicznym upowszechnie-
nie zapewni obnizenie kosztéw jednostkowych.

obszar techniki. Opisywany system moze by¢
stosowany do ttumaczenia wypowiedzi wyra-
zanej za pomoca gestéw do formy zrozumia-
tej dla osoéb, ktére nie znaja jezyka migowego
a takze do wspomagania nauki jezyka migowe-
go. Gesty rgk moga by¢ tez wykorzystywane do
sterowania urzadzeniami w mieszkaniu, zaste-
pujac dotychczasowe interfejsy, np. pilota, czy
klawiature, sprawiajgce wielu osobom spore
trudnosci. Osoby ze znacznym uposledzeniem
motorycznym po porazeniu mdézgowym sg
zwykle w stanie wykonywa¢ kilkanascie pro-
stych gestéw zrozumiatych dla opiekundw,
a najczesciej niewykorzystywanych jako kanat
komunikacyjny z komputerem.
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Zespot autorski:
Prof. dr hab. inz. Jacek Kluska
Dr inz. Zbigniew Hajduk

Istota rozwigzania:

Przedmiotem wynalazku jest synchroniczny
elektroniczny ukfad sterowania procesami row-
nolegtymi, przetwarzajacy sygnaty analogowe
i binarne, przeznaczony do sterowania proce-
sami dyskretnymi, ktére daja sie zdekompo-
nowac na wiele proceséw pracujacych wspot-
bieznie. Poza tym te procesy daja sie opisac za
pomoca rozmytej sieci Petriego. Uktad ten pra-
cuje w petli sprzezenia zwrotnego.

Rozmyta sie¢ Petriego opisujaca funkcjono-
wanie proceséw wsp6tbieznych, sktada sie
z potaczonych ze soba miejsc i tranzycji, od-
zwierciedlajac dokfadnie prawidtowy przebieg
wszystkich podproceséw w czasie. Miejsca i
tranzycje w takiej sieci przyjmuja sygnaty wej-
$ciowe i generuja sygnaty wyjsciowe, z ktérych
cze$¢ lub wszystkie moga miec charakter ana-
logowy, wzglednie sygnaty te maja reprezen-
tacje cyfrowa, jednak na co najmniej dwdch
bitach. Kluczowe znaczenie dla rozmytej sieci
Petriego ma fakt, ze wartosci zmiennych proce-
sowych zawarte sg zawsze w pewnym ograni-
czonym przedziale. Sygnaty te moga by¢ inter-
pretowane jako zdarzenia, ktére sa prawdziwe
w pewnym stopniu, bedacym liczba zprzedziatu

Zastosowanie:

Opisywany uktad moze mie¢ zastosowanie

w sterowaniu:

« ukfadami mechanicznymi, w ktérych wyste-
puja duze sity (np. robotami)

« niektérymi reaktorami chemicznymi,

« uktadami wirujgcymi z duzymi predkosciami,

« ukfadami wykorzystujacymi wytadowania
elektryczne.

stanowisko dydaktyczne
proceséw rownolegtych

[0, 1], a nie tylko w stopniu 0 badz 1. Interpreta-
cja sygnatéw wymaga uzycia logiki wielowar-
tosciowej, nazywanej logika rozmyta.

Proponowany uktad sterowania procesami jest
wiasciwy dla tak zwanych szybkich proceséw
a szybkos¢ sterowania moga wéwczas zapew-
ni¢ jedynie sterowniki realizowane w sposéb
sprzetowy. Uktad elektroniczny przeznaczony
jest do realizacji w strukturach programowal-
nych FPGA (Field Programmable Gate Arrays)
lub ASIC (Application Specific Integrated Circu-
it), a nawet z wykorzystaniem cyfrowych ukfa-
déw dyskretnych, np. w technologii CMOS.

Rozwiazanie jest przedmiotem zgtoszenia pa-
tentowego nr 394120 w UPRP.




Zespot autorski:

Zespdt prowadzony przez dr inz. Tomasza
Zabinskiego, Katedra Informatyki i Automatyki,
Wydziat Elektrotechniki i Informatyki Politech-
niki Rzeszowskiej we wspotpracy z Klastrem
Technologicznym ,Zielona Kuznia” na bazie
systemu EDOCS firmy Zbik sp. z 0.0.

Istota rozwigzania:

Przedmiotem opracowania jest platforma sprze-
towo-programowa umozliwiajagca praktyczne
wdrazanie koncepdji inteligentnych systeméw
produkcyjnych w matych i srednich przedsiebior-
stwach o profilu produkcyjnym. Celem rozwiaza-
nia jest dostarczanie informacji o rzeczywistych
poziomach wykorzystania i wydajnosci proce-
s6w i zasoboéw produkcyjnych, automatyczne
gromadzenie i analiza danych, maszynowe po-
zyskiwanie wiedzy o realizowanych procesach
oraz wsparcie w sterowaniu i harmonogramo-
waniu produkgji. Pozyskiwana za pomoca metod
sztucznej inteligencji wiedza umozliwia zarzadza-
nie procesami produkcyjnymi w zakresie dziatar
operacyjnych, taktycznych oraz strategicznych.

System skfada sie z trzech gtéwnych elementéw:
- sprzetu i oprogramowania instalowanego na
poziomie hali fabrycznej umozliwiajacego: pozy-
skiwanie danych z urzadzen produkcyjnych o do-
wolnym poziomie zaawansowania technologicz-
nego, monitorowanie poziomu produkgji w toku,
tworzenie genealogii produktu oraz komunikacje
Z operatorami i personelem bezposrednio na ich
stanowiskach pracy;

- oprogramowania umozliwiajgcego dostep do
gromadzonych w systemie danych za pomoca
stron www, przechowywanie danych i dwustron-
na komunikacje z systemami informatycznymi
wykorzystywanymi w firmach produkcyjnych;

- oprogramowania umozliwiajacego inteligentng
analize danych oraz pozyskiwanie wiedzy o pro-

Zastosowanie:

cesach produkcyjnych i mozliwych obszarach ich
usprawnien.

W halach fabrycznych stosowane sa profesjo-
nalne rozwiagzania automatyki przemystowe;j
w tym: sterowniki typu PAC, panele dotyko-
we, czytniki RFID, czytniki kodéw kreskowych,
urzadzenia pomiarowe z interfejsami komuni-
kacyjnymi. System umozliwia rejestracje: cza-
sOw pracy maszyn i operatoréw, przestojéw
oraz mikroprzestojow wraz z ich powodami,
wydajnosci maszyn i operatoréw oraz czaséw
realizacji operacji technologicznych i zlecen
produkcyjnych. Platforma umozliwia elektro-
niczny obieg dokumentacji technologicznej,
egzekwowanie zdefiniowanych w kartach
technologicznych procedur produkcyjnych
oraz procedur kontroli jakosci wraz z rejestra-
¢ja danych pomiarowych za pomoca zintegro-
wanych z systemem urzadzenn pomiarowych.
Instalacja, utrzymanie i serwis tej warstwy
systemu jest zapewniana przez firme Zbik we
wspétpracy z Politechnikg Rzeszowska.

Inteligentna analiza danych wspiera zarzadzanie
procesami produkcyjnymi poprzez prognozo-
wanie wiarygodnych czaséw realizacji zlecen,
wsparcie w planowaniu i sterowaniu ich termino-
wej realizacji, automatyczne wykrywanie zwigz-
kéw przyczynowo-skutkowych wplywajacych na
wydajnos¢ produkgji oraz przewidywanie i zapo-
bieganie awariom maszyn.

System jest dedykowany dla matych i srednich przedsiebiorstw produkcyjnych. Projekt jest reali-
zowany w ramach wspétpracy Politechniki Rzeszowskiej z firma, Zbik, firmami z Klastra Techno-
logicznego ,Zielona Kuznia” oraz WSK Rzeszéw. Aktualnie system jest zainstalowany w 6 lokaliza-
cjach, w tym w fabryce Gawet Zaktad Produkcji Srub w Palikéwce monitorujac prace 23 maszyn
oraz w WSK Rzeszéw rejestrujac dane dotyczace linii produkcyjnej ztozonej 6 maszyn.

struktura czasu pracy
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